Metody numeryczne
Uktady r6wnan liniowych
— metoda Gaussa-Jordana

1. Implementacja dla kalkulatorow Texas Instruments* (TI)

j ordan(a)
Func

Local k,i,w x,w er, kol
col Di n( a) - >kol
rowDi n(a)->w er

For k,1,wer,1
For i,1,werszy,1
[f i=k
Cycl e
-a[i,k]/(a[k,k]) -> w
a[i] + a[k].*w -> a[i]
EndFor
EndFor

newivat (wi er, 1) -> Xx

For i,1,werszy,1
afi,kolum]/(a[i,i]) -> x[i,1]

EndFor

Return x

EndFunc

*) Testowane na TI-89 Titanium



2. Krotki opis

Funkck wywotujemy z macierz T, ,,, gdzie a to wyrazy wolne ukfadow rowmak , a x; ;

to wspoiczynniki przy odpowiednich niewiadomych
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Funkcja zwraca niewiadom&, w postaci wektora kolumnowego .

Przykiad:
[54,-24,-19;-25-2412,-24109:10-1211-17371228-420,-99] - t
jordan(t)

W tym przypadku zostaje zwrécony wektér=[1-55 4]
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*) Testowane na TI-89 Titanium



